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Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
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Obrzeza betonowe
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Ogrodzenie z siatki
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D - M - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegilowej specylikacii techniczaej (85T) s wymagania ogoine dotyczace wykonania i odbiorn robdt
przy zagospodarowaniu terenu cmentarza komunainego przy ul.Wiosenngj w Dygowic .

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegilowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspélne dla robot objetych szczegdlowymi
specyfikacjami technicznymi .

1.4. Okreslenia podstawowe

Utyte w SST wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumicé w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowia drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy calost techniczno-uzytkows (droge) albo jego czgsé

stanowiaca odrebny slement konstrukeyjny fub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdnt lub odsuniety od jezdni, przezaaczony do ruchu pisszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dhagosé mostu - odleploss migdzy zewnetrznymi krawedziami pomosty, a w przypadiu mostow hikowych z nadsypka - odleglosé w

gwietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami

technicznymi zwiszanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymezasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych zadanie

budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigeia po jego zakoniczeniu,

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dolument przebicgu robdt

budowlanych oraz zdarzen i ckolicznosei zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.7. Estakada - obickt zbudowany nad przeszkoda terenows dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Jezdnia - czgéé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9, Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez. Wykonawce, upowamiona do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu

w sprawach realizacji kontrakiu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami fub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi Jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.12. Konstrukcja nosna (przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czesé obiekiu oparta na podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy

dla przeniesienia ruchu kolowego, pieszego.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czedé wykopu, ktdra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowdw.

1.4.14. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni,

1.4.15. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt 2 ponumerowanymi stronami, stuzgey do wpisywania przez Wykonawcg

obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikaw, Wpisy w rejestrze obmiarbw podlegaja

potwietdzeniu przez Inzyniera,

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceplowane przez Zamawiajacego, niezbgdae do przeprowadzenia

wszelkich badan i prob zwigzanych z ocena jakosci materialow oraz sobot.

1.4.17. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi,

zaakceptowane przez InZyniera.

1.4.18. Most - obickt zbudowany nad przeszkoda wodng dia zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszege,

1.4.19, Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw siuzacych do przejmowania i rozkiadania obciazen od ruchu na podloze gruntowe i

zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a} Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzehni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnik6w atmosferyeanych.

1) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sig migdzy warstws Scieralna a podbudowa, zapewnigjaca lepsze rozlozenie naprezen W
nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierownoded podbudowy lub profilu istiejacej nawierzchni.

d} Podbudowa - dolna czgd¢ nawierzchni shuzaca do przenoszenia obeiazen od ruchu napodioze. Podbudowa moze skiadaé si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej,

¢) Podbudowa zasadnicza - goma czgsé podbudowy spetniajgca funkeje nodne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona skiadaf sig 2 jednej
lub dwbch warstw,

f) Podbudowa pomochicza - dolna czgsé podbudowy spetniajaca, obok finkeji nodnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziaianiem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza, Moze zawierat warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzehni przed skutkami dzizlania mrozu.

k) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w cely uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej
powyzej.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.28. Niweleta - wysokogciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego przckroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych 1 przepust.

1.4.22, Objazd tymezasowy - droga specjalnic przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy,



1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnoéé - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancii nie zostal
okreslony - Z przecigtnymi tolerangjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowianych.

1.4.24. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w niin drogi oraz drzew i kizewow.
Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chroniacych udzi i $rodowisko przed
uciazliwoéciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25, Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczefistwa
ruchu § wykorzystywana do ruchu pieszych, sluzaca jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.26. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokogei preemarzania.

1.4.27. Podloze ulepszone - goma warsiwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w czlu umozliwienia przejgcia ruchu
budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni,

1.4.28. Polecenie In2ynicta - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pizez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robtt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.29, Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projekiows;.

1.4.30. Przedsiewzigcic budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita modernizacja {zmiana
parametréw geometryczaych trasy w planie i przekroju poduznym) isticjgcego polaczenia.

1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przepiywn malych ciekow wodnyeh pod
nasypami korpusu drogowego lub dla rachu kolowego, pieszegoe.

1.4.32. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w tealizacji zadania budowlanego, na przykiad
dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowlace utrudnienic w reatizacji zadania budowlanegoe, na przykiad droga, kolej, rurociag
itp.

1.4.34. Preetargowa dokumentacja projektowa - czgsé dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjs, charakterystyke i wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.38. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadas sie z petnej $ciany, slupow Jub innych form konstrukeyjaych, np.
skrzyn, komor.

1.4.36. Rekultywagja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenic pierwotiych funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji
zadania budowlanego.

1.4.37. Rozpigtoss teoretyczna - odleglodé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.38. Szerokos¢ calkowita obtektu (mostu/wiaduktu) - odleglosé migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrokeji obiektu, mierzona w linii
prostopadtej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szeroko$¢ konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.39, Szerokoéé uzytkowa obiekty - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dta poszezegdlnych rodzajow ruchu oraz szerokosé
chodnikow mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.40. Slopy kosztorys - wykaz robét z podanien ich flosci (preedmiarem) w kolejaosei technologicznej ich wykonania,

1.4.41. Tunel - otriekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dia zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolsjowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - czesé przedsigwzigoia budowlanego, stanowiaca odrebna calosé konstrukeyjng lub technologiczna, zdolna do
samedzielnego spelnienia przewidywanych funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze poleged nia wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa, modernizacja, utrzymaniei oraz ochrona budowli drogowej lub jgj elementu.

1.5. Ogélue wymagania dotyczace rohot

Wykonawea robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodno$é z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreglonym w dokumeniach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wazystkimi
wymaganymi vzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i wspoirzgdne punktow gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa cgzemplarze dokumentacji projektowej | dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu purktéw pomiarowych do chwili odbioru koficowego
robot. Uszkodzone lub zniszezone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i uirwali na whasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegbtowych
warunkach umowy, uwzglednigjacym podziat na dokumentacie projektows:
- Zamawiajacego,
- sporzadzong przez Wykonawcg.
1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacia prajektowa i SST

Dokumentacja projektows, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czgsé umowy, 2
wymagania wyszezegoinione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadiu rozbiesnosci w usteleniach poszezegolnych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona w
,»Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawea nie moze wykorzystywaé bledow Tub opuszezei w dokumentach kontraktowych, 2 0 ich wykryciu winien
natychmiast powiadomié Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadke rozbieznoSci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wazysikie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i S5T.

Dane okresione w dokumentacii projektowej i w SST beda uwazane 2a wartoici docelowe, od kiérych dopuszezalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziaty tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza byé jednorodne i wykazywat
zgodnodé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac¢ dopuszezainego przedziaty toleranciji.



W przypadiu, gdy materialy lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa fub SST i wplynie to na
niezadowalajaca jakos¢ clementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponowaie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenic terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob okrestony w D-M-00.00.00, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét,

Przed przystapieniem do robét Wykonawea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi
i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpicczenia robét w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i
postepu rob6t projekt organizacji ruchu powinien by aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpicezajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczefistwo pojazddw i pieszych,

Wykonawca zapewni stale warunki widocznodei w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla kidrych jest to nieodzowne ze
wrgledow bezpieczenstwa.

Wiszystkie znaki, zapory 1 itne urzgdzenia zabezpieczajace bgda akeeptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob nzgodniony z InZynierem oraz
przez umieszezenie, w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyinych, ktérych tresc bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizagji robot,

Koszt zabezpicczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, 2e jest whaczony w ceng umowna,

b) Zabezpieczenie terenn budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzauy do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraku az do zakoficzenia i
odbioru ostatecznego robét.

Wykonawea dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat tymezasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgeze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegaweze, dozorcow, wszelkie inne srodki niczbgdne do ochrony robdt, wygody spolecznodei i innych.

Fakt przystapicnia do robdt Wykonawea obwiesci publicznie przed ich rozpoczgeiem w sposéb uzgodniony z Inzynicrem oraz
przez utnisszezenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inzymiera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzynieta. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszi zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, 2e jest whaczony w ceng umowng.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robdt

Wykonawea ma obowiazek znaé | stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony §rodowiska
naiuralnego.

W okresie trwania budowy i wykaticzania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanic bez wody stojace,

b) podsjmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celn stosowanic sig do przepisow [ norm dotyczgeych ochrony $rodowiska na terenie
i wokol texenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzefi lub uciaqzliwosei dla oséb lub wiasnosei spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, halasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwic jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagaf bedzie miaf szczegdlny wzglad na;

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznofei i zabezpieczenia przed:

a) zenieczyszczeniem zbiomikéw i ciekéw wodnych pylami lub substencjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwodcia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawea bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywad sprawny Sprzt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkeyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposab zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb
trzecich.
Wykonawea bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacii robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dia otoczenia

Materialy, kiore w sposoh irwaty sq szkodliwe dia otoczenin, nie bedg dopuszezone do uzyeia.

Nie dopuszeza sig uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanic ¢ stgzeniu wigkszym od dopuszezalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wiszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobatg techniczna wydana przez uprawniona jednostke, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiafow na frodowisko.

Materiaty, ktére 54 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakofiezeniv robdt ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy
pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania, Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materiatow od wiagciwych organdw administracii pafistwowej.

Jezeli Wykonawcea uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikagjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsckwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzehni ziemi i 2a urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiadcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dia wszelkiego rodzaju robot, ktbre majg byé
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemmych na terenic budowy i powiadomié Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakeie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawea bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane
whadze oraz bedzie z nimi wspéipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawcea bedzie



odpowiadaé za wszelkie spowodowane rzez jego dziatania vszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzeh podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazed osi pojazdow

Wykonawca stosowal sig bedzie do ustawowych ograniczen ohciazenia na 08 przy transporcie materialow i wyposazeniana iz
teren robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz co do przewozu nictypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie
o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i ladunki powodujace nadmierne obeiazenie osiowe nie bgda dopuszezone na
$wiezo ukonczony fragment budowy W obrebie terenu budowy i Wykonawea bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposib

uszkodzonych, zgodnic z poleceniami Inzyniera.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podezas realizacji robot Wykonawea bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy.

W szezegdlnogei Wykonawca ma ohowiazek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach nichezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagai sanitarmych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla
ochrony 2ycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dia zapewnienia bezpieczefistwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty Zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebiej zaplacie i 54
uwzglgdnione w cenie mowne;j.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia
do daty zakoficzenia robot (do wydania potwicrdzenia zakohczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bgdzie utrzymywaé roboty do czasu odbiory ostatecznege, Utrzymanie powinno hy¢ prowadzone w taki sposéb, aby
pudowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbior ostatecznego.

Jesli Wykonawca W jakimkolwigk czasie zantedba utrzymanie, to na polecenie Inyniera powinien rozpoczad roboty
utrzymaniowe nie pofniej niz w 24 godziny po otrZymanin tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych preepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znat wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i misjscowe oraz inne przepisy i

wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane 7 robotami i bedzie w petni odpowicdzialny za przestrzeganie tych praw, preepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestizegaé praw patentowych i bedzie W pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowat Inzyniera o swoich

dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoleit i inne odnosne dokumenty.
2, MATERIALY
2.1, Zrodla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykotzystanism jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szezegotowe informacje dotyczace proponowanego Zodla wytwarzanie, zamawijania lub wydobywania tych
matetiatow i odpowiednie $wiadeciwa badas laboratoryjnych oraz probki do zatwicrdzenia przez Inzynicra.

Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materialy z danego Zrédta uzyskaig
zatwierdzenie.

Wykonawea zobowiazany jest do prowadzenia badas w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane 2 dopuszezonego #rodla w
sposob ciagly speiniaja wymagania S5T w czasie postgpu robot.

2.2, Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatéw z jakichkelwick
#rédet migjscowych wiaczajac w to #rodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczyé Inzynierowi wynagane
dokumenty przed rozpoczgciom eksploatacji Zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjiych oraz proponowana przez sicbie
metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagan ilodciowych i jakodeiowych materiatow z jakiegolcolwiek Zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty Zwigzane z dostarczeniem
materiatow do robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjgte z terenu wykopow, ukopdw i miejse pozyskenia piasku 1 zwiru beda formowane w hatdy i
wykorzystane przy zasypce i rekaltywacji terenu po ukoficzeniu robot.

Wazystkie odpowiednie tateriaty pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc wekazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot ub odwiezione na odklad cdpowiednio do wymagat urowy lub wskazati Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzynicra, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrgbie terenu
budowy poza tymi, kidre zostaly wyszezegolnione W dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekeja wytworni materialéw N

Wytwomie materiatéw moga byé okresowo kontrolowang przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkeyinych 2 wymaganiami, Probki materiatow moga byé pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosdci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacii okreslonej partii materiatow pod wzglgdem jakosei.
W przypadku, gdy Inzynier bgdzie przeprowadzat inspekeje wytworni, beda zachowane nastepujace warunki:
a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspoiprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekeii,
b) Inzynier bydzie miat woliy dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesel wytworni, gdzie odbywa sig produkcia materiatéw
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4, Materialy nic odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz zioZone w miejscn
wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uiycie tych materialow do innych robét, niz e dla ktérych zostaly
zakupione, to koszt tych maiesialow Zostanie przewartociowany precz Inzyniera.



Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczag sig Z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawea zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potizebne do robét, byly zabezpieczone
przed zanicczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé | wiadeiwodé do robét | byly dostgpne do kontroli przez InZyniera.

Miejsca czasowego sklzdowania materialow beda zlokalizowane w obrebie tereny budowy w migjséach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST pizewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych
robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmnigj 3 tygodnie przed uzyciem materiahy, albo w okresie diuzszym,
jedli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiata nie moze byé poiniej
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uZywanta jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé
wykonywanych robét, Sprzgt uzywany do rob6t powinien byé zgodny z oferta Wykonawey i powinien odpowiadaé pod wzglgdem typow i
ilogci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaskceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustaled w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Ligzba i wydajnosc sprzetu bedzie gwarantowad przeprowadzenie robét, zgodnic 2 zasadami okredlonymi w dokumentagfi
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosei do
pracy. Bedzic on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania,

Wykonawea dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa tub SST przewiduja mozliwodé wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawea powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany spregt, po akceptacji
Inzyniera, nic moZe by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwick sprzet, maszyny, wzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zohowiazany do stosowsnia jedynie takich Srodkéw transporty, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robét i whasciwosel przewozonych materiatow.

Liczba $rodkdw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umows,

Przy ruchwu na drogach publicznyeh pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczice przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczainych obciazen na osic i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obciazen na osic moga byé dopuszezone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawey.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia spowodowane fego pojazdami na drogach
publicznych craz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnic z umowa oraz za jakodé zastosowanych materialow i
wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projekiu organizacji robdt oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenic wysokodci wszystkich elementw robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pidmie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawes w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagad
tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny Koszt,

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosdci przez Inzynicra nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosei za ich
dokiadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akcepiacii lub odrzucenia materiatow i elementéw rohot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzglgdni wyniki bada materialéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujgee przy produkeii { prey badaniach materiatow,
doswiadczenia 2 przeszhodci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod groZba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapeswnienia jako$ci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawicnie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia jakodci, w
kiorym przedstawi on zamicrzony sposob wykonywania robot, mozliwoéei techniozne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie
robot zgodnie z dokumentacia projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakodci bgdzie zawieraé:

a) cZedé ogolng opisujaca;

- organizacje wykonania robt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

~  organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp's

—  wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

~  wykaz 0s0b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowoé¢ wykonania poszczegélnych elementow robot,



- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenic w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis lsboratorium wiasnego fub laboratotium, ktbremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badari),

~  sposab oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujacych, a teke
wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme prrekazywania
tych informacji Inzynierowi;

b) czesé szezegdlows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

~  wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowic z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

—  rodzaje i ilog¢ Srodkéw transportu oraz urzadzefi do magazynowania i zatadunku material6w, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony Jadunkdw przed utrata ich whasciwosei w czasic wansporty,

—  sposéb i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo§é, pobieranic probek, legalizacia i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanck i wykonywania poszczegéinych clementow robot,

~  sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2, Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich praygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos¢ rohot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni adpowiedni system kontroli,
wlaczajac personcl, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badaf materialoéw oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazadaé od Wykonawcey przeprowadzenia badaf w celu
zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz roboét z czestotliwadcia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimatne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sq okreslone w $8T, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kongroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenisa i sprzgt badawczy posiadaja wazng
legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okrestajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mieé nicograniczony dostep do pontieszezen laboratoryjnych, w celu ich inspekeji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informagje o jakichkolwick niedociagnigeiach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratoriutn, pracy personefu lub metod badawozych. Jezelt niedociagnigcia te beda tak powaine, 28
moga wplynad ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma azysie do robét badanych materiatow t dopudei je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggnigein w pracy laboratoriurm Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prabki beda pobierane losowo. Zateca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobiefistwem wytypowane do badas.

Inzynier bedzie mieé zapewniona mozliwoéé udzialn w pobieraniu probek.

Na zlecenic Inzyniera Wykonawea bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych materiatéw, kidre budza watpliwodei co do
jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasngj woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawea tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadiu koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawee | zatwierdzone przez InZyniera. Probki dostarczone przez.
Wykonawce do badast wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera,

6.4, Badania i pomiary

Wazystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowad mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzynicra.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, migjsen i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawea przedstawi na pismie ich wyniki do alwceptacji Inzyniera.

6.5, Raporty z badai

Wykonawea bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jok najszybciej, nie poznicj jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru b innych,
przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw konteoli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialéw u Zrodla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonaweg, bedzie aceniaé zgodnosdé
materialéw i robot 2 wymaganiami SST na podstawie wynikow badas dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobieraé prébki materiatow i prowadzié badanta niczaleznie 6d Wykonawcey, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych
hadari wykaza, ze raporty Wykonawey sq niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sig wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosct materialow i
robdt z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadioy catkowite koszty powtomych lub dodatkowych badat i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deldaracje

Tnynier moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, kiore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobai technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumenitéw technicznych,



2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

—  Polska Norma lub

—  aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dia ktorych nie ustanowiona Polskiej Normy, jezeli nie sq objete certyfikacja

okreslona w pkt 1
i ktore spetniaja wymogi S8T.

W przypadku materigtow, dla kibrych ww. dokumenty sa wymagane przez $ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie
posiadat te dokumenty, okreélajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé ww, dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawes Inzynierowi.

Jakiekolwick materialy, kiore nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone,

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dolaumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnodé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie 2
obowiazujacymi przepisami {2 spoczywa na Wykonawcy,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robot, stanu bezpieczefistwa ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jgj
imienia i nazwiska oraz stanowiska shizbowego. Zapisy beda czyteine, dokonane trwata technika, w porzadiu chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kelejnym numerem zatacznika i opatrzone data i
podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do driennika budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosei:

—  datg preekazania Wykonawcy terenu budowy,

~  date przekazania przez Zamawiajacego dokamentacii projektowej,

~  uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakodei i harmonogramow robdt,

—  terminy rozpoczecia i zekohczenia poszezegdinych elementdw robot,

- przebieg robét, trudnodci § przeszkody wich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inyniera,

- daty zarzadzenia wsirzymania robdt, z podaniem powodu,

— . zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajaeych i ulegaiacych zakryeiu, czgéciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w
zZwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$é rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projekiowej,

- dane dotyczace czynnosei geodezyjmych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

~  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

—  dane dotyczace jako$ei materialow, pobierania probek oraz wyniki preeprowadzonych bada z podaniem, kto je przeprowadzal,

—  wyniki préb poszezegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

—  inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone TIntynierowi do stosunkowania
sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika tudowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projekfanta do dziennika budowy obliguje Tnzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy inie
ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét,

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot, Obmiary
wykonanych robét przeprowadza sig w sposéb ciagly w jednosikach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki aboratoryjne, deklaracie zgodnosci lub certyfikaty zgodnoéel materiatow, orzeczenia o jakosei materiatow, recepty
robocze 1 kontrolne wyniki badai Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodniongj w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowiz zalaczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie In2yniera.

{4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a} pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b} protokoly przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robdt,
e} protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencie na budowie.

(5) Przechowywanic dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na lerenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktéregokoiwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenic w formie przewidzianej

prawenl.
Wazelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepue dla In#yniera i przedstawiane do wglady na Zyczenie Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okredtaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i S5T, w jednostkach
ustatonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykcnawea po pisemnym powiadomieniu Inzyniera 0 zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru,
¢o najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek biad Jub przeoczenie (opuszezenie) w ilodciach podanych w élepym kosztorysie lub gdzie indzicj w SST nie zwalnia
Wykonawey od obowiazien ukoficzenia wszystkich robét., Bledne dane zostana poprawione wg instrukcii Inzynicra na piémic.

Olbxmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigeznef platnosci na rzecz Wykonawey lub
w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawoeg i Inzyniera,

7.2, Zasady okreslania ilofei rob6t | materialéw

Diugoécei i odleglosci pomigdzy wyszczegoinionymi punktami skrajnymi beds obmierzone poziomo wzdiux linii osiowej.

Jedli SST wihasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosei beda wyliczone w m’ jako dlugosé pomnozona przez
gredni przekréj.

Tlosci, ktore maja byt obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez InZzyniera.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé waine swiadectwa legalizacji.

Wazystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawoe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé fo
wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez InZyniera,

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeciowym lub ostatecznym odbiorem odeinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do cbmiam: orez nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zeozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
rejestrn obmiaraw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktdrego wzor
zostanie nzgodniony z Inzyniersm,

8. ODBIOR ROBOT
8.1, Rodzaje odbioréw robét

W zaleznogei od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpuiacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b} odbiorowi czgdciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d} odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajgeyeh i ulegajaeych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci wykonywanych robét, ktdre w dalszym

procesie realizacji ulegna zakryciu.

Qdbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasic umezliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robét,

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowosé danej czeéci robot do odbiora zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Tnzyniera, Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie poZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomicnia o tym fakcie Inzyniera,

Jakosé 1 ilogé robot utegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdw zawierajaoych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfiontacii z dokumentacja projektowa, S8T 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbibér czefciowy

Odbidr czeiciowy polega na ocenie iloei 1 jakosci wykonanych czgéet rob6t. Odbioru czedciowego robot dokonuje sig wg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robst. Odbiore robot dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilodei, jakosei 1 wattosel.
Catkowite zakoniczenie robét oraz gotowosé do adbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika

budowy 2 bezzwlocznym powiadomieniem na piémie o tym fakcie Inzyniera.
Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustatonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera

zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktdrych mowa w punkeie 8.4.2.



Odbiory ostatecznege robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzynieta i Wykonawey. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakodciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykenania sobbt z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja Zapozna sig z realizacia ustaled preyjetych w trakoie odbioréw robat zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwiaszeza W zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W preypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwic §cieralnej lub robotach
wykoniczeniowych, komisja przerwis swoje czynnosei i ustali nowy termin edbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, #e jakoéé wykonywanych robdt w poszezegdinych asortymentach nieznacznie odbisga
od wymaganej dokumentagja projektowa i S5T z vwzglednieniem tolerancji i nic ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracefi, oceniajac pommiejszona warto$é wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostateczaego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajaceso.
Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowat nastepujace dokumenty:
dokumentagje projeltowa podstawowag 2 naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona W trakcie realizacji umowy,
szczegilowe specyfikacie techniczne {podstawowe 7 dokumentéw umowy i ew. uzupeiajace b zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),
wyniki pomiarow Kkontsolych oraz badan i oznaczen laboratoryjaych, zgodne 2 SST, iew PZ},
deklaracje zgodnogci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZ],
opinig technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badaf i pomiarow zataczonych do dokumentow odbioru,
wykonanych zgodnie z SST iPZ3,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, ofwictlenia
itp.y oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlaécicielom urzadzen,
9. geodezyjna inwentaryzacjg powykonawecza robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny fermin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone pr2ez komisje roboty poprawkowe lub uzupeliajace beda zestawione wg wzoru ustalonego prze2
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych 1 robdt wzupelniajgoych wyznaczy komisja.

Mot R W

8.5. Odbi6r pogwarancyjny

Cdbidr pogwarancyjay polega na ocenic wykonanych robot zwigzanych Z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu 2 uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
L Odbior ostateczny robt™.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawy platmodei okresla inwestor zawicrajac stosowne zapisy W dokumentach przetargowych.
9.3, Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przcjazdow i organizacji ruchu obejmuje;
{a) opracowanie oraz uzgodnienie z InZynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wrazz
dostarczeniem kopii projekta Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnich wynikajacych z postepu robét,
(b) ustawienic tymczasowego oznakowania i ofwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
{e) konstrukejg fymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikaw, kraweznikow, barier, oznakowafi i drenazu,
(fy tymczasowa przebudowg urzadzen obeych.
Koszt uirzymania abjazdow/przejazdow i organizacji ruchu ohejmuje;
(8) oczyszezanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowat pionowyceh, poziomych, barier 1 §wiatel,
(b) utrzymanie plynnosei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objuzdowrprzejazddw i organizacji ruchu obgjmuje:
(a) usunigcie whudowanych materiatow oznakowania,
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1. WSTEF
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szezegdlowej specyfikaci technicznej (SST) 54 wymagania dotyczace wykonania i odbiory robdt
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdw wysokosciowych przy zagospodarowanin terenu cmentarza komunalnego przy

ul. Wiosennej w Dygowie.
1.2. Zakres stosowania S8T
Szozegolowa specyfikacja techniczna (SST) stosowany dokument przetargowy i koniraktowy przy zlecaniu i realizacti rob6t na

drogach.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robtt zwiazanych 7 wszystkimi czynno$ciami
wmozliwiajgeymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskick.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokesctowych

W zakres 10b6t pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnege i wysokosciowego punkiow ghéwnych osi frasy i punktow wysokosciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reper6w roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
¢} zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszezeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenis.

1.4, OkreSlenia podstawowe
1.4.1, Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kaficowy punkt trasy.

1.4.2, Pozostale okreélenia podstawowe sa zgodne 2 obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w 85T D-
M-00,00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5, Ogdine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogélne wymagania dotyczace materialiw

QOgéine wymaganiz dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w 55T D-M-060.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do stabilizacji punktoéw nalezy stosowaé paliki drewniane étednicy od 0,05 do 0,08 m i diugosci okolo 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istnicjacej nawierzchni bolce stalowe gtednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczgce sprzgtu
Ogdine wymagania dotyczace sprzgiu podane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé nastepujacy spragt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
—  dalmierze,
~  tyczki,

- laty:
~  tasmy stalowe, szpilki.
Sprzgt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowad uzyskanie wymaganej

doktadnosci pomian,
4. TRANSPORT
4,1, Ogélne wymagania dotyczace transpertu
(Ogobine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu | materialéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogo6ine zasady wykonania robat

Ogdine zasady wykonania robdt podano w 85T D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2, Zasady wykonoywania prac pomiarowych

Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenin i pomiary geodezyjne niezbedne do szczeghlowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawea powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych
trasy i (bub) reperow roboczyeh. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszi Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z 1zeczywistymi rzgdnymi
terenu, Jezeli Wykonawca stwierdzi, e rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznia s od rzgduych okrestonych w dokumentagji projektowei,
to powinien powiadomic o tym Ingyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé 2micniane przed podjeciem odpowiednie]
decyzji przez Inzynicra, Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace 2 téznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, alcceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera
oznacza, 7e roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, kiére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow
przez Inzyniera.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieezne dla prawidiowej realizacji robot naleza do obowiazkdw Wykonawcy.

5,3, Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownyeh osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Repery robocze nalezy zalozy poza granicami robot zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i cbiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach wrzdluz trasy drogowej. ¥ ile brak takich punktow,
repery Tobocze nalezy zalozyé w postaci stupkow betonowych Iub grubych ksziattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w 5posdb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera,

Rzedne reperdw roboczych nalezy oktedlaé z taka dokfadnoscia, aby éredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od4
mmv/km, stosujac niwelacjg podwajna w nawiazaniu do reperdw pafistwowych,

Repery robocze powinny byé wyposaZzone w dodaikowe oznaczenia, zawierajace Wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reper i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi frasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonat w oparciu o dokumentaci¢ projekiowa, oraz inne dane geodezyine przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystanin sieci poligonizacji pasistwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

4 trasy powinna byé wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglodei zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania teasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalie odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi irasy w stosunku do dokumentaci projektowej nie moze byé wicksze niz 3
om dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety punkt6w osi frasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscia
do 1 om w stosunku do rzednych niwelety okreglonych w dokumentacji projektowei.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyt materialow wymienionych w pkt 2.2.

5.5, Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopdw na powierzchni terenu: (okresienie
granicy robét), Zgodnie 2 dokumentacia projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robét i

w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopow naiezy stosowad dobrze widoczne patiki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w

przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtgbszych niz 1 metr, Odleglosé migdzy palikami lub wicchami
nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosé ta co najmniej powinna odpowiadat odstepowi
xolejnyeh przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nagypow 1 wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektows.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosei robrit

Ogolne zasady kontroli jakosei robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2, Kontrola jakosei prac pomiarowych

Konirolg jakodei prac pomiarowych zwiazanych 2 odtworzeniem trasy § punktow wysokosciowych nalezy prowadzic wedlug
ogolnych zasad okreslonych w instrukojach i wytyoznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie 2 wyrnaganiami podanymi w pkt 5.4,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdtne zasady shmiaru robot
Ogéine zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej frasy w terenie.



8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogélne zasady odbioru robdt pedano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne™ pkt 8,

8.2. Sposdb edbioru robdt

Odbiér robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie sekicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
lub protokétu z kontroli geodezyingj, ktdre Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob¢t obgimuje:
—  sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
—  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
—  wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrajéw,
- zastabilizowanic punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszozeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne

odtworzenie.
Platno$é rob6t zwiazanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robét mostowych.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kattografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

4, Instrukeja techniczna G-2. Wysokodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

5. Instrukcja techniczna (-4, Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK. 1979,

6.  Wytyczne techniczne G-3.2, Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983
7. Wytyczne techniczne G-3. 1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szezegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbiotu robot
Zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem , zaggszezaniem podloza .
1.2. Zakres stosowania S8T

Szezegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t na drogach.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta dla wykonania
nawierzchni chodnika it dojazdu do cmentarza komunalnege w Dygowie,
1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe 53 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w 88T D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5, Ogélne wymagania dotycezace robdt

Ogoine wymagania dotyczace robbt podane w 88T D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 1.5..

3. SPRZET
3.1. Ogédlne wymagania dotyczgee sprigiu

Ogéine wymagania dotyczace sprzgtu podano w 35T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet de wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profiowania podioza powinien wykazaé si¢ mozliwodcig korzystania z
rastgpujacego sprzetu:
—  réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukognie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié wykonanie koryta i profilowanie
podloza z zastosowaniem spycharki 2 lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
- koparek z czetpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
—  walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjoych.
— glebogryzarka do przetworzenia darniny na trasie chodnikéw.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé nickorzystnego wplywu na whasciwodei grntu podioza,

4, TRANSPORT
4,1, Ogblne wymagania dofyczace transportu
Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w 55T D-M-00.00.00 ,,\Wymagania og6ine” pkt 4.

4.2, Transport materialéw
Wymagania dotyczagce transporiu materialéw podano w 83T D-04.02.01, D-04.02.02, D-04,03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogélne zasady wykonania robét
Og6lne zasady wykonania rohdt podano w S5T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3,

5.2, Warunki przystapienia do roebot

Wykonawea powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszezenia padioza bezposrednio przed
rozpoczeciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszezania podlozajest mozliwe wylacznie za zgoda Insyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym kotyeie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywaé sig ruch budowlany, niezwiazany
bezpoérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byé wezesniej przygotowane.

Patiki lub szpilki nalezy ustawiac w osi drogi i w rzedach rownolegiych do osi drogi tub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszozenie palikow lub szpilek powinno umozliwiat naciagniesic sznurkéw fub linek do wytyczenia robot w odstepach nie
wickszych niz co 10 metrow,

Rodzaj sprzgtn, a w szezegblnosci jego moc natezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i de trudnodci
jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na poszerzeniach lub w
przypadku robét o malym zakresie. Sposob wykonania musi byé zaakceptowany przez Inzynicea.

Geunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projekiowe; i
$ST, tj. whudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera,

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreflonymi w pkt 5.4.



5.4. Profilowanie i zagegszezanie podloZa

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszezone ze wszelkich zanieczyszezed,

Po oczyszezeniu powierzehni podioza nalezy sprawdzié, czy istnicjace rzedne terenus umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podioza, Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyisze niz projektowans
rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuia zanizenta poziomu w podlozu przewidzianym do profilowanta,
Wykonawca powinien spulchnié podloze na glebokoéc zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowiazujace dla gorej strefy korpusu, w ilodei keniecznej do nzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych 1 zaggsois warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zaggszezenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych ub w inny
sposdh zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezpoérednio po profilowaniu podfoza palezy przystapié do jego zageszczania, Zaggszczanie podioza nalezy kontynuowaé do
osiagniecia wska#nika zageszezenia nie muiejszego od podanego w tablicy 1. Wskasnik zaggszczenia nalezy okresia¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 {5].

Tablica I. Minimalne wartodci wskaznika zageszczenia podioza (I)

Minimalna warto$é I, dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ckspresowych Ruch cigzki Ruch mniejszy
i bardzo cigzki od cigzkiego
(36rma warstwa o grubosei 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokogot od 20 do 50 ¢m od
powierzchni podioza 1,00 1,00 - 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszezenia, kontrolg
zageszozenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i witrny modul odksztatcenia podioza wedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek widrnego i picrwotnego modulu odksztatcenia nie powinien preekraczac 2.2,

Wilgotnoéé gruntu podioza podezas zageszezania powinna byé réwna wilgotnodci optymalnej z tolerancjs od -20% do +10%,

5.5, Utrzymanie koryta oraz wyprofilowancego i zaggszezonego podioia

Podloze (koryto) po wyprofilowanin i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszezeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
mzystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podioze przed nadmiermym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaskeeptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszezone podioze uleglo nadmierncmu zawilgoeeniu, to do ukiadania kolejnej warstwy mozna
przystapic¢ dopiero po jege naturalnym osuszeniu.

Po osuszenin podloza Inzynier oceni jego stan i ewenivalnie zaleci wykonanie niczbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na whasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogolne zasady kontroli jakosci robit

Ogélne zasady kontroli jakodei robot podane w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2, Badania w czasie robdt

6.2.1. Czgstotliwoéé oraz zakres badan i pomiarow

Crestottiwodé oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycanych i zageszezenia koryta i wyprofilowanego podioza
podase tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. Wyszezegdlnienie badan Minimalna czestotliwoéé
i pomiaréw badad i pomiardw
1 | Szerokosé koryta 10 razy na | km
2 | Rownoséé podhaina ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu
3 i Réwnosé poprzeczna 10razyna | km
4 | Spadki poprzeczae 10 razy na 1 ke
. co 23 m w ost jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drog
3 | Regdne wysokoéc;owc ckspresowych, co 100 m dla pozostatych drdg
Uksziattowanie osi w planie ~ €0 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla amtostrad i drog
6 ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég
Cd. tablicy 2
2 Zageszozenie, wilgotnodé gruntu | w 2 punktach na dziennej deiatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
podtoza 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtownych lukdw poziomych




6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego podioza)

Szeroko$é koryta i profilowanego podloza nie moze it sig od szerokosei projekiowansj 0 wigeej niz +10 em i -5 cm,

6.2.3. Rownoéé koryta (profilowanego podloza)

Nierdwnosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalesy micrzy6 4-metrows lata zgodnie Z norma BN-68/8931-04 [4].
Nierownoci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrows lata,
Nierbwhnosci nie moga przekraczat 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powiany byé zgodne 2 dokumentagja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5, Rzedne wysokofciowe

Roznice pomigdzy rzednymi wysokoéciowymi koryta jub wyprofilowancgo podioza i rz¢dnymt projelctowanymi nie powinny
przekraczaé +1 om, -2 em.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

0% w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunka do osi projektowanej o wigeej iz 3 cm dla autostrad i drag ekspresowych lub
wigeej niz £ 5 cmdla pozostatych drog.
6.2.7. Zageszczenie koryia (profilowanego podioza)

Wikaznik zageszezenia koryta t wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byé mmnigjszy od

podanego w tablicy L.
Jesli jako kryterium dobrego Zaggszczenia stosuje sie¢ porownanie wartosci modutow odksztatcenia, to warto§é stosunku widrnego

do pierwotnego modolu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg, BN-64/8031-02 [3] nie powinna by¢ wicksza od 2,2,
Wilgotnode w czasie zageszezania nalezy badat wedtug PN-B-06714-17 [2). Wilgotnosé gruntu podioza powinna byé réwna
wilgotnodci optymalngj 2 toterancig od ~20% do + 10%.

6.3, Zasady postepowania z wadliwic wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wizystlde powierzchnie, kthre wykazuja wigksze odchytenia cech geometrycznych od okreslonych w punkeie 6.2 powinny byé
naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmnicj 10 em, wyréwnanic i powtérae zapeszezenie. Dodanie nowego materials bez
spulchnienia wykonanej warstwy jost niedopuszezalne.

7, OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robit
Ogolne zasady obmiaru tobot podano w 35T D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoine zasady odbioru robot podano w 85T D-M-00.00.00 , Wymagania og6ine” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnic z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wazystkie pomiary i
badania z zachowsaniem tolerancii wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCK

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano W SST [-M-00.06.00 ,Wymageania ogblne” pkt 9.

0.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* koryta obejmuije:
—  prace pomiarowe i roboty prygotowawoze,
- odspojenie gruntu Z przetzutent na pobocze i rozplantowaniem,
_ zaladunck nadmiary odspojonego gruniu na drodli transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profitowanic dna koryta lub podtoza,
~  zageszczenie,
- utrzymanie koryta lub podloza,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjaych, wymaganych w specyfikacji technicznej.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D-04.02.01

WARSTWY ODSACZAJACE I ODCINAJACE



1. WSTEP

1.1 Przedmiot S8T

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikaci techniczngj (38T) sa wymagania dolyczace wykonania i odbiors robét zwigzanych z
wykonaniem warslw odsaczajacych i odcinajacych przy zagospodarowaniy terent cmentarza w Dygowie.

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegilowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dolument przetargowy i kontraktowy przy Zlecanit i realizacji robot na
drogach krajowych i wojewodzkich.
Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3, Zakres robét objgtych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwinzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i
odcinajacych, stanowiacych czes¢ podbudowy pomocniczej, W przypadku gdy podioze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, niculepszony
spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreflenia podstawowe

Okreslenia podstawowe g zgodne 7 obowiazujacymi, odpowiednimi potskimi normami i z okresteniami podanymi w OST D-M-00.00.00
. Wymagania ogoine” pkt 1.4,

1.5. Ogdlne wymaganis dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczagce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1, Ogdline wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- piaski,
- zwir i micszanka,
- geowldkniny,
a odcinajacych - oprocz wyzel wymienionych:
—  miat (kamienny).

2.3. Wymagania dia krusiywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetniaé nastepuiace warunki:
a) szezelnodci, okreslony zaleznodcia:

gdzie!
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziam warstwy odcinajaee lub odsaczajace)
das - wymiar sita, przez kidre przechodzi 85% ziam gruntu podtoza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnoéel musi byé spelniony, gdy warstwa ta nie jest

ukladana na warstwie odcinajace.
b) zaggszozalnosci, okrestony zaleznojcia;

d
U=—"7"23
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gdzie:

U - wskaznik rémoziamistosel,

deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% Kruszywa tworzacego warsiwg odcinajaca,
i - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tWOIZACEEO warstwe odcinajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetniaé wymagania normy PN-B-11113 [5] dla

gatunku 1 i 2.
Fwir | mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i odeinajacych powinny spetniaé WYMaganis normy PN-B-11111 {3,

dlaklasy 11 1L
Miat kamienny do warstw odsaczajacych i adeinajacych powinien spelniaé wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowlokniny

Geowlokniny przewidziane do uzycia jako warstwy odeinajace i odsaczajace powinny posiadaé aprobate techniczng wydang przez
uprawniona jednostke.
2.5, Skiadowanie magerialw
2 5.1, Skiadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo prZeznaczons do wykonania warstwy odsaczajacej lub odeinajacej nie jest whudowane bezposrednio po dostarczeniu na
budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpievzyé kruszywo przed zanieczyszezenicm i

Zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podioze w micjscit skladowania powinno byé rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5.2. Sktadowanie geowloknin

Geowlokniny przeznaczone na warstwy odsaczajaca jub odcinajaca nalezy przechowywaé w opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach
czystych, suchych i wentylowanych.



3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgee sprzetn
Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przysigpujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykazad si¢ mozliwodcia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
~  rowniarek,
~  walcdw statycznych,
- phyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych,

4, TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczqce transportn
Og6ine wymagania dotyczace transporty podano W OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna preewozié dowolnymi grodkami transporty w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszozeniem, zmieszaniem z
innymi materialami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Traaspor geowliknin

Geowldkniny moga by¢ transportowane dowolnymi §rodkami transportu pod warenkiem:
—  opakowania bel (rolek) folia, brezentem {ub tkaning techniczna,
—  zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszozaniom sig W czasie PrZewozy,
—  ochrony geowléknin przez zawilgoceniem i nadmiemym cgrzaniem,
~  niedopuszezenie do kontaktu bel z chemikaliami, thiszczami oraz przedmiotami mogacymi przebié fub rozciaé geowlokniny.
Kazda bela powinna by¢ oznakowana w sposob umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie, Ze jest to materiat do wykonastia warstwy
odsaczajacej lub odcinajace;.

5. WYKONANIE ROBOT

5,1, Ogdlne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2, Przygbtowanie podioZa

Podioze gruntowe powinno spelniaé wymagania okreslone w QST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszezaniem podioza”.

Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiaiacy wykonanie ich zgodnic z dokumentacja projekiowa, z
tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach,

Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera,

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie
wigkszych niz co 10 r1.

5.3. Wbudowanie i zageszezanie Kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwic o jednakowej gruboscd, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednyeh wysokosciowych. Grubodé rozkozonej warstwy luZnego kruszywa powinna byé taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubosé
projekiowana.

Jezeli dokumentacja projektowa ub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, io
whudowanie kruszywa nalezy wykonaé dwuwarsiwowo. Rozpoczecie ukladania kexdej nastgpne] warstwy moze nastapié po odbiorze przez Inzyniera
warsiwy poprzedniej.

W miejscach, w keorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed Zageszczenicm wymieni¢ kruszywo na materiat 0 odpowiednich
whasciwoseiach.

Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej ZageszoeZania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé od krawedzi i stopniowo przesuwaé pasami podtuZnyini czesciowo
nakladajacymi sig, w kierunku jej osi. Zageszezanie nawierzehni o jednostronttym spadku nalezy rozpoczynat od dolnej krawedz] { przesuwaé pasami
podhunymi czggciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gomgej krawedzi,

Nierdwnosci lub zagicbieniz powstale w czasie zaggszozania powinny byé wyrdwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usunigeie materialy, a2 do otrzymania réwnej powierzehii.

_ W miejscach niedostepnych dla walodw warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zaggszczana piytami wibracyjnyini lub ubijakemi
mechanicznymi.

Zageszezanie nalezy kontynuowat do osiagniecia wskafnika zageszczenia nie mmiejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej wedlug PN-B-04481 [1]. Wskainik zaggszczenia nalezy okreglat zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziamnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajaca lub odeinajaca, uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszezenia wedlug normainej proby Proctora, kontrole zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie cheiazen plytowych. Nalezy okredlié pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia warstwy wedlug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego moduty odksztatcenia nie powinien przekraczaé
22

Wilgotnosé kruszywa podczas zaggszezania powinnza by¢ réwna wilgotnodci optymalnej 7 tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W
przypadiu, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od wilgotnoci optymalnej, kruszywo nalezy OSUSZYC przez mieszanie 1 napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotnosé kiuszywa jest nizsza od wilgotnosci optymainej, kruszywo nalezy zwiltys okreslons, itoscia wody 1 rownomiemie
wymieszat.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka probnego, to co najrniej na 3 dni przed rozpoczeciem robdt Wykonawea
powinien wykona¢ odcinek probny w celu:



- stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkiadania i zageszczania jest wladciwy,
~  okre$lenia grubosei warstwy materialu w stanie lyznym konieczngj do uzyskania wymaganej grubosci po zageszozeniu,
—  ustalenia liczby przejéé sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszcozenia.
Na odeinku probnym Wykonawea powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzgty, jakie beda stosowans do wykonywania warstwy
odcinajacej i odsaczajacej na budowie.
Qdcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w migjscu wskazanym przez Tnzyniera,

5.5. Rozkladanie geowliknin

Warstwe geowlokniny nalezy rozkladaé na wyprofitowanej powierzchni podioza, pozbawionej ostrych elementdw, ktore mogd
spowodowad uszkodzenie warstwy (na przykiad kamienie, korzenie drzew i krzewow). W czasie rozkiadania warstwy 2 geowldkainy nalezy spetnié
wymagania okreslone w SST lub producenta dotyczace szerokosei na jaka powinny zachodzi¢ na sichic sasieduic pasma geowlokniny lub zasad ich
Iaczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podtoza gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowléknin

Po powierzchni warstwy odcinajacej lub odsaczajacej, wykonangj z geowldknin nie moze odbywac sig ruch jakichkolwiek pojazdaw.
Lezaca wyzej warstwg nawierzchni nalezy wykonywac rozkladajac materiat ,od czota”, to znaczy tak, ze pojazdy dowozace material i
wykonujgee czynnodei techriologiczne poruszaja si¢ po juz ulozonym materiale.

5.7, Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odecinajgeej

Warstwa odsaczajaca i odeinajaca po wykonaniv, 2 przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny byé utrzymywane w dobrym stanie.
Nie dopuszcza sig ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacef luby odsaczajacej z geowldknin.

W przypadku warstwy z kruszyws dopuszeza sig ruch pojazdéw koniecznych dia wykonania wyzej lezacej warstwy nawierzchni,
Koszt napraw wyniklych z niewlagciwego utrzymania warstwy obcisza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoine zasady kontroli jakoéci robot _
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot 1 przedstawic
wyniki tych badan Inzynicrowi. Badania te powinny obejmowaé wszystkie whasciwodci kruszywa okreslone wp. 23
Geowldkniny przeznaczons do wykonania warstwy odcinajace] i odsaczajacej powinny posiadaé aprobate techniczna, zgodnic z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robdt
6.3.1, Czestotliwosé oraz zakres badaf i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zaggszezenia warstwy odsaczajace] i odcinajacej podaje
fablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$é oraz zakres badaf i pomiaréw warstwy odsaczajace] i odcinajacef

Lp. Wyszcgegéll}icnic Minimaina czgstotliwosé badati i
badar i pomiarow pomiarGw
1§ Szeroko$ warstwy 10 razy na 1 ki
2 | Rownosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rdéwnodé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 7 10 razy na I km

5 | Rzedne wysokosciowe

Co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 | Uksztattowanie osi w planie v

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drdg
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubodé warstwy

Podozas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m”

8 | Zaggszozenie, wilgotnost

kruszywa

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
600 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaliowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gléwnych lukéw poziomych.

6.3.2. Szerokost warstwy

Szerokoéé warstwy nie moze sig romic od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 ¢m, -5 cm.

6.3.3. Rownoscé warstwy

Nieréwnosei podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé
4 metrowa lata, zpodnie z norma BN-68/8931-04 [7].
Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzyé

4 metrowa lata.

Nierownoéoi nie moga przekraczaé 20 mm.

6.34, Spadki poprzeczne




Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +
0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe
Ré#nice pomicdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.3.6. Uksztattowanie osi w planie

0% w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi projeltowanej o wigesj niz+ 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o wigeej
niz + 5 cm dla pozostalych drdg.

6.3.7. Grubods warstwy

GruboSé warstwy powinna byé zgodna z okreslona, w dokumentacji projektowej Z tolerancja +1 cm, -2 em.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostala wykonana w dwéch warstwach, nalezy mierzyé taczna grubosé tych warstw.

Na wszystkich powicrzchniach wadliwych pod wizgledem grubodei Wykonawea wykona naprawg warstwy przez spulchnienie warstwy na
giebokodé co najmniej 10 om, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug
wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zaggszozenie warsiwy

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okredlony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien byé maiejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ poréwnanie wartosci moduléw odksztalcenia, to warto§é stosunku
widmego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [6]. nie powinna byé wigksza od 2,2.

Wilgotnoé¢ kruszywa w czasic zageszezenia nalely badaé wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé kruszywa powinna byé réwna
wilgotnosei optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
6.3.9, Badania dotyczace warstwy odsaczajgcej i odcinajacej geowloknin

W czasie ukltadania warstwy odcinajacej i odsaczajacej z geowhoknin nalezy kontrolowaé:
) rgodno$é ognaczenia poszezegbinych bel (rolek) geowloknin z okreslonym w dokumentacji projektowej,
b} rOwWnosE warstwy,
¢) wielko$é zakladu przylegtych pasm i sposob ich taczenia,
d) zamocowanic warstwy do podivZa gruntowego, 0 ile przewidziano to w dokumentacji projektowej.

Ponadto nalezy sprawdzié, czy nie nastapilo mechaniczae uszkodzenie geowlokniny (rozerwanie, przebicie). Pasma geowlokniny nzyte do
wykonania warstwy odcinajacei i edsaczajace] nie powinny mie takich uszkodzed.

6.4, Zasady postgpowania z odeinkami wadliwie wykonanymi
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny byé naprawione

przez spulchnienie do ghebokodei co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnic zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonane]
warstwy jest niedopuszczalne.

4, OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00,00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

JTednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajace] i odsaczajacej.

& ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbior rob6t podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne” pkt 8,
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnic 2 dokumentacia projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9,1. Ogolne usialenia dotyczace podstawy platnosei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoci podano w OST D-M-00.00.60 ~Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m® warstwy odsaczajacej lub odeinajace] z kruszywa obejmuje:
~-  PI3CE POMIATOWE,
- dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiain o grubesei i jakodci okrestonej w dokumentacji projektowe) i
specyfikacji techniczngj,
—  wyrbwnanie vlozonej warstwy do wymaganego profily,
— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii technicznej,
~  girZymanie warstwy.
Cena wykonania Lm® warstwy odsaczajacej i/tub odcinajacej 2 geowioknin obgjmuje:
—  prace pomiarowe,
_  dostarczenie i roziozenie na uprzednio przygotowanym podioz warstwy geowitknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,
~  utrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10,1, Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-17
3. PN-B-11111
4,  PN-B-11112
5,  PN-B-11113
6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Eruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywo mineraine. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych .
Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzehni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalng do nawierzchni drogowych,
Piasek

Drogi samochodows. Oznaczanie modutu  odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podio2a przez obeiazenie phyta

Drogi samochodowe. Porniar rownodci nawierzchni planografem i lata
Oznaczanie wskaZnika zaggszezenia gruntu

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych ra stabym podiozn z zastosowaniem  geotckstyliow, IBDIM, Warszawa 1986.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D - 08.02.02

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE



1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegdlowe] specytikacii technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z ustawieniem betonowego obrreza chodnikowego przy zagospodarowaniu cmentarza komunalnego w Dygowie .

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlows specyfikacja techniczna (S5T), stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres rohot objetych SST

Ustalenia zawatte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawleniem betonowego obrzeza
chodnikowego 8x30 cm.

1.4, Okreslenia podstawoywe

1.4.1, Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronaic lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od
terendw nie przeznaczonych do komunikacii.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg Zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w 38T D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogbine” pkt 1.4,

1.5, Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Oglne wymagania dotyczace materialow

Dgdine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 2.

2.2, Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:
—  obrzeza odpowiadajace wymaganiom 1IN-80/6775-04/04 191 i BN-80/6775-03/01 [8],

2.3. Betongwe obrzea chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznoéei od dopuszezalnych wielkodci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli sig na:

— gatunek 1 -Gi,

— gatmek 2 - G2,
Przykiad oznaczenia betonowego obrzeia chodnikowege niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75 cm gat. 1
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 {9].

2.4. Betonowe obrzeZa chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzeZy chodnikowych
Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono fa rysunku 1, 2 wymiary podano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, om
obizea 1 b h [}
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3




100 l 3 | 30 3

2.4.,2. Dopuszezalne odchylki wymiaréw obrzezy
Dopuszczelne odchylki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszezalne odchylki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchyltka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunck 2
I +3 +12
b, h +3 £3

2.4.3. Dopuszezalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny byé bez rys, peknigé i ubytkow betony, o fakturze 2 formy lub zatartej. Krawgdzie elementéw
powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powicrzehni i keawgdzi clementow nie powinty przekraczaé wartodei podanych w tablicy

3
Tablica 3. Dopuszezalne wady i uszkodzenia obrzezy
Dopuszczalna wiclkoéé
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzet
Gatunck 1 Gatunek 2
Wilgslosé lub wypuktoéé powicrzehmi § krawgdzi w mm 2 3
Szezerby ograniczajacych powierzchnie gome \
i uszkodzenia {§cieralne) niedopuszczalne
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostale powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugosé, mm, max 20 40
glebokost, mm, max 6 10
2.44. Skiadowanie
Betonowe obrzeza chadnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedhug rodzajéw i
gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladad z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach co

najmnicj: grubosé 2,5 cm, szerokoéé 5 em, dlugost mirimum 5 cm wieksza niz szerokost obrzeza,
2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowad beton wediug PN-B-06250 [2], klasy B25 1B 30.

2.5, Materialy na lawg i do zaprawy
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiadaé wymaganiom podanym w SST D-08.01.01 , Krawezniki
betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczqce sprzetu
Ogoine wymagania dofyczace sprzgiu podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania og6ine” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzedy

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtn pomocniczego.

4, TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogolne” pkt 4.
4,3, Transport pozestalych materiatéw

Transport pozostatych materiatow podano w SST D-08.01.01 ,Krawezniki betonowe”.,
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5, WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogélne zasady wykonania rebét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2, Wykenanie koryta
Koryto pod lawe nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06030 [1].
5.3. Lawa betonowa

Lawg betonowa wykonuje si¢ z betonu B-15 w przygotowanym korycie z zastosowaniem szalunku , zageszczeniem i
pielegnacja poprzez polewaniem wods,

5.4. Ustawienie betonowych obrzeZy chodnikowych

Betosiowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanej fawie betonowej w migjscu i ze $wiatlem (odleglodeiq gomej
powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe.
Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub migjscowym gruntem przepuszezalnym, starannie

ubitym.
Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 om. Nalezy wypeni je piaskiem. Spoiny musza by¢ wypelnione calkowicie na
pelna gebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Qgoine zasady kontroli jakedci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapienicm do rabét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia betonowych
obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badas Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wysigpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dhugosel i giebokogci uszkodzenh
nalezy wykonaé za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoéeia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzerie ksztattu i wymiarow clementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tadmy, zgodnie wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prosiych w narozach elementdw wykonuije sig
przez przytozenic katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z dokfadnoscia do 1 mm.

Badania pozostalych materialéw powinny obejmowaé wszystkie wiasciwodci okreslone w normach podanych dla odpowiednich

materiatéw wymienionych w pkt 2,
6.3, Badania w czasie robét

W czasie robot nalezy sprawdzaé wykonanie:
4) koryta pod lawg betonowa - zgodnie z wymagantami pkt 5.2,
b) lawg betonowa - zgodnic z wymaganiami pkt 5.3,
¢) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

—  tinii obizeza w planic, ktére moze wynosté + 2 cm nia kazds 100 m diugodei obrzeza,
— niwelety gomej plaszczyzny obrzeza , ktre moze wynosié +1 ¢m na kazde 100 m diugosci obrzeza,

-~  wypehnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktbre powinno wykazywaé catkowite wypelnienie badangj spoiny na peina giebokosé.7.
obmiar rob6t

7.1. Ogbine zasady obmiaru robét
Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00,00.00 ,, Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Og6lne zasady odbioru rob6t podao w 35T D-M-00.00,00 , Wymagania ogdine™ pkt 8..
8.2, Odbidr robét zanikajacych 1 ulegajacych zakvyciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podiegaja:

— wykonane Koryto,
—  wykonana lawa betonowa,
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW
WYMAGANIA SZCZEGOLOWE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacii techniczne (S5T) sq wymagania ogdlne dotyczace wykonania i adbioru robot
zwiazanyeh z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie gr. 10 em. przy zagospodarowaniu terenu craenfarza
komunalnego w Dygowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Srezegdtowa specyfikacia techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy pizy Zlecaniu i realizacii robdt na
drogach .

1.3. Zakres robot objetych 85T

Ustalenin zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbuddw z Kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-8-06102 [21] i obejmuja SST:
D-04.06.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe 7 kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowsj, jako podbudows pomocmnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzehni podatnych i
pélsztywnych [31].

1.4. Okreglenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowicdnim zageszezentu w optymalngj wilgotnosei kruszywa o
wlasciwie dobranym uziamieniu.

1.4.2, Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne 2 obowiazujacymi, odpowiednimi poiskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST
[-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszezegoinych rodzajow podbudow 2 tauszyw stabilizowanych
mechanicznie:

D-04.06.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabitizowanego mechanicznie,

1.5. Ogdline wymagania dotyczgce robdt
Og6lne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materiaow, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt2.

2.2. Rodzaje materialw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w QST dotyczacych
poszezegdlnych rodzajow pedbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3, Wymagania dla materialéw
2.3.1. Uziamienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa, okredlona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna lezeé migdzy kezywymi graniczaymi pdt debrego
nziamienia podamymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego wziamicnia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudows jednowarstwows,
1-3 kuszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Kszywa uziamienia kruszywa powinng by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziamienia do gomej
krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach, Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 gruboéei warstwy
ukladanej jednorazowo.

2.3.2. Wiadciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speiniaé wymagania okreélone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kru a
Lp. Wyszczegolnienie naturzalygc la:ﬁr(l:r Zuzel Badania
wlasciwosei Podbudowa wedhig
zasad- | pomoc- | zasad- ! pomoc- | zasad- | pomoc-
nicea | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawartodé ziam mniejszych od2 od2 od2 od 2 od2 od2 | PN-B-06714
niz (0,075 mm, % (m/m) dol0] doi2 [dol0} dol2 § dol0 | dol2 -15 [3}

2 | Zawarto$é nadziarna, PN-B-06714
% (n/m), nie wigcgj niz 5 10 3 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawarto$é ziamn nieforemnych PN-B-06714
%{m/m), nie wigcej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 | Zawarto$é zanieczyszczen
organicznych, %{m/m), nie i 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wigeej niz (1}
Wskaznik piask tecio-

3 k,:my;' z;’g‘g;z;’;‘gi?;’n':;f;;‘; 0d30 | 0d30 | od30 | odzo | | BN-6arge3L
Tlub II wg PN-B-04481, % do 70 do 70 do 70 do 70 -01 [26}

6 | Scicralmodé w bebnie Los
Angeles
a) $cieralnoéé catkowita po
pelnej liczbie obrotdw, nie
wigeej niz 35 45 35 50 40 30
b} dcieralnodé czgdciowa po PN-B-06714
1/5 pelnej liczby cbrotéw, nie -42 {12}
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 | Nasiakliwos¢, %(m/m}, nie PN-B-06714
wigcej niz 2,5 4 3 3 6 8 -18[6)

8 | Mrozoodpomosé, ubytek FN-B-06714
masy po 25 cyklach zamraza- 5 10 5 i0 5 10 -19 (7]
nia Ya(m/m), nie wiecej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowy i zela- -3710]
zaWy !qc'znic, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
WIgcej niz -39 Il l]

10 | Zawartos¢ zwiazkow starki w
przeliczeniu na SOs, %a(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28 [91

11 | Wskasnik nognosci wies mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy i
a) przy zageszczeniu Ig > 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-8-06102
b) przy zageszczenin s 2 1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

Dopuszeza sig stosowanie innych spoiw pod warankiem uzyskania réwnorzednych efektdw ulepszania kruszywa i po

zaakceptowaniu przez InZyniera.
Rodzaj i ito§é dodatkn ulepszajacego nalezy przyimowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6, Woda
Nalezy stosowaé wodg wg PN-B-32250 [20].

3.SPRZET
3.1, Ogdlne wymagania dotyczgce sprzeta

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sig
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu;
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania micszanki,



by walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statyczaych do zageszezania, W migjscach trudno dostepnych powinny byé
stosowane zaggszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne Tub male walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1, Og6lne wymagania dotyczace transporty

Ogoblne wymagania dotyczace transporiu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materialow

Kruszywa mozna przewozié dowolnymi érodkami transportu W warnnkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z inaymi materialami, nadmiernym wysuszeniem 1 zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatéw powinien odbywat sig zgodnie z wymaganian norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5,1. Ogblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogokne™ pkt 5.

Podbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania nale2y sprawdzié wzorem:

D
__]_5_ <5 1))
dgs
w kiorym:
Dys - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajace), W milimetrach,
dis - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 85% ziam gruntu podioza, w milimetrach.

Tezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, naleZy na podiozu utozyt warstwe odcinajaca lub odpowiednio dobrang geowidkning.
Ochronne wiasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek grunty, wyznacza sie z warunku:

d
2 <12 @
Og
w ktérym:
din - wymiar boku oczka gita, przez kiore przechodzi 50 % ziarn gruntu podloza, w milimetrach,

Oy~ umowna Srednica poréw geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakeji gruntu zatrzymujgea si¢ na geowlokninie w ilosci 90%
(m/m); wartos¢ parameiri 05 powinna byé podawana przez producenta geowidkniny.
Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny byt ustawione w osi drogi i w rzgdach révmologlych do osi drogi, hub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inzyniers.
Rozmieszezenie palikéw tub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcic sznurkow Tub tinek do wytyczenia robot w odstepach nie
wigkszych niz co 10 m.

5.4. Whudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwic o jednakows] grubodci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszczeniu byta rhwna gruboscet projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadane} warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszezeniu.
Warstwa podbudowy powinna byé rozioiona W sposdb zapewniajacy osiagnigeie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli
podbudowa sidada sig z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana § zaggszczona 2 zachowaniem
wymaganych spadkéw i rzednych wysokodciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnose mieszanki kruszywa podezas zageszozania powinna odpowiadaé wilgotnosei optymainej, okre$lonej wedlug proby
Proctors, zgodnie z PN-B-04481 [11 (metoda IT). Material nadmiernic nawilgocony, powinien zostad osuszony przez migszanie i
napowietezanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalaej o 20% jej wartoéci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslona ilodcia wody i rbwnomiemie wymieszana, W przypadiu, gdy wilgotnogé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej
wartosci, mieszankg nalezy osuszyt.

Wikaznik zaggszozenia podbudowy W BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadat przyjeternu poziomowi wskainika nosnosc
podbudowy wg tablicy L, Ip. 11.

8.6, Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniv, a prezed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byé niszymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawea begdzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowd, podbudowg do ruchu budowlanego, to jest cbowiazany naprawié wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowedowane przez ten ruch, Koszt napraw wyniktych z niewlagciwego utrzymania podbudowy ohcinza
Wykonawcg robét. .

6, KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady Kkontroli jakodci rebét
Ogdine zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 6,



6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawea powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt i
przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okredlone

w pkt 2.3 niniejszej OST.
6.3. Badania w czasie robat
6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiaréw
6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1, Czestotliwoéé oraz zakres pomiardw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych pedbudowy podanc w tablicy 3.

Tablica 3. Czgstotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp, Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwosé pomiaréw
1 Szerokoéé podbudowy 10 razy na I km
2 Réwnodé podiuzna gasll::;ccl’)!l’) ;ﬁfﬁ%&{{;}fﬁfem albo co 20 m fata
3 Rdownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 | Uksztattowanie osi w planie® co 106 m
7 Grubo$é podbudowy Podezas budowy:

w 3 punktach na kazdsj dziafce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m’
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzigj niz raz na 2000 m’

8 Nosnedé podbudowy:
~ modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m
- ugigeie sprezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach glownych fukéw poziomych.

6.4.2, Szerokoéé podbudowy

Szeroko$é podbudowy nie moze roznié sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 ¢m, -5 cm,
Na jezdniach bez krawgznikéw szerokosd podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezgeej 0 co najmniej

25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Réwnosé podbudowy

Nietéwnosei podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa faig lub planografem, zgodnic z BN-68/8931-04 [28].
Nierownosei poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa lata,
Nierownosei podbudowy nie moga przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokodciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanynt nie powinny przekraczaé + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

0% podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Gruboi¢ podbudowy nie moze si¢ roni¢ od grubosci projekiowanej o wigeej niz;
- dia podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Noénosé podbudowy

~  modul odksztaloenia wg BN-64/893102 [27] powinien byé zgodny z podanym w tablicy 4,
—  ugiccie sprezyste wg BN-70/8931-06 {29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.



Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik o Minimalny modul odksztal-cenia
wekagniki wo | zageszezeninly | Maksymalne ugiccie sprezyste pod | iierzony plyta o érednicy 30 cm,
nie mnigjszym nie kolem, mm MPa
mmigjszy niz
niz, % 40 kN SOKN od plienvs.zego od 'drugi‘ego

obcigzenia E; ohciazenia By

60 1,0 140 1,60 60 120

80 1.0 1,25 1,40 80 140

120 103 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadiiwie wykonanymi odcinkami podbudawy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzehnie podbudowy, kiére wykazuja wigksze odchylenia od okrestonych w punkcie 6.4 powinny byé
naprawione przez spuichnienic lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 em, wyréwnane i powtdrnie zaggszezone. Dodanie nowego
materiaty bez spulchnicnia wykonanej warstwy jest niedopuszezalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokoscei projektowanej o wiecej niz 5 ¢m i nie zapewnia podparcia warstwom
wyze] lezacym, to Wykonawca powinicn na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienic warstwy na petng grubosé do polowy
szerokodci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdme zageszezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzehniach wadliwych pod wzgledem grubodci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnicnie lub wybranie warstwy na odpowiednia gigbokosé, zgodnie z decyzjg Inzynicra, wzupetnions
nowym matertalem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone,

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubodci warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa no$nosé podbudowy

Jezeli nosnodé podbudowy bgdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia

wymaganej noénosci, zalecone przez InZyniera,
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wyniklo z
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonaweg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka ebmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m’® (metr kwadratowy) podbudowy 2 kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbiom robdt podano w OST D-M-00.00.00 LWymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacja projektows, 85T i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9, PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnodei podano w 0ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednosikowa 1 m* podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w 8ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1).1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania prébek gruntu
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie zawartoscl zanieczyszezed obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie skiadu ziamowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mincraine. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6, PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine. Badania. QOznaczanie nasiakliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda

bezposrednig



8,
9.

16.
11
12,
13.

14.

15.
16.
17.
18.
15.
20,
21,
22.
23.
24,
25,
26.
27.

28.
29,
30.

PN-B-06714-26
PN-B-06714-28

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-5-96023
PN-8-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2, Inne¢ dokumenty

3L

Kruszywa mineraine. Badania, Oznaczanie zawartoéei zanieczyszezen
organiczaych

Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie zawartosei siarki metoda
bromowa,

Kruszywa mingralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanic $cicralnosei w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzehni drogowych. Zwiri
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne, Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnodel
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane, Woda do betonu i zapraw

Drogi semochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukeje drogowe, Pedbudowa i nawierzchnia z tucznia kamiennegzo
Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne, Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe, Oznaczanie wska#nika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanic modufu odksztatcenia nawierzchni
podamych i podioza przez obcigzenie plyta '

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planografem i fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugigciomicrzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu

Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatych i pélsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJIE TECHNICZNE

D - 08.02.02

CHODNIK Z BRUKOWEJ
KOSTKI BETONOWEJ



1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowej przy zagospodarowaniu terenu cmentarza
komunalnege w Dygowie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegolowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach
krajowych i wojewodzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
chodnika z brukowej kostki betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - kszialtka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztatika jednowarstwowa lub w dwéch warstwach polaczonych ze soba trwale w fazie produkcii.

1.4.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczgce rob6t
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 .»Wymagania ogoine” pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniona jednostke.

2.2.2. Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna byé zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkéw.
Powierzchnia gora kostek powinna byé réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgéniecia nie

powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosei < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowg kostke brukows o grubosci 60 mm., Kostki o takiej
grubosci sg produkowane w kraju.

Tolerancje wymiarowe wWynosza.
- na dhugodci 43 mm,
~ na szerokosci 3 mm,
—~ na grubodci 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okresione w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych



R

Lyp. Cechy Wartos¢

1 | Wytrzymato$¢ na Sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej

a) rednia z szebciu kostek 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 { Nasiakliwo$¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wigcej niz 5
3 | Odporno$é na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, Wg PN-B-06250

2k

a) peknigeia probki brak

b) strata masy, %, pie wigcej niz 5

c) obnizenie wytrzymatosci na gciskanie w stosunku do wytrzymatosci

prébek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz 20

4 | Scieralnosé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 {1], mm, nie wigcej 4

niz

2.3, Materialy do produkeji betonowych kostek brukewych

2.3.1. Cement

Do produkeji kostki brukowe]j nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, Kklasy nie nizszej niZ
,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu 0 jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4}.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowaé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 3]
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryinej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.
2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany .17 i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkeji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zgodnie z

recepta laboratoryjna.
Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymaltoéé, mniejsza nasiakliwo§é 1 wigksza
odporno$é na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnié kostce trwale wybarwienie. Powinny to byé barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano W OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jedli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozma stosowac mechaniczne
urzadzenia ukiadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, shuzacego do przenoszenia
z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia.

Do zageszezenia nawierzehni stosuje sig wibratory plytowe z oslong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania oglne” pkt 4.

4,2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkeji kostki betonowe ukladane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymalodci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowane;j, kostki przewozone 5g na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina ta$ma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.



5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00,00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zaggszezeniem podtoza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedlug normalnej metody

Proctora.
Jezeli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to nawierzchnig chodnika z kostki brukowej mozna

wykonywaé bezposrednio na podtozu z grunta piaszczystego o WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.
5.3. Podsypka
Na podsypke nalezy stosowa¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubosé podsypki po zageszezeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odsgczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chodnika przewidziana jest warstwa odsaczajaca, to jej
wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami okre$lonymi w OST D-04.02.01 ,,Warstwy odsaczajace 1 odcinajace”.

5.5, Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na rézmorodno$é ksztaltow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego wzoru
- wezedniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uklada si¢ na podsypce lub podiozu piaszezystym w taki sposéb, aby szezeliny miedzy kostkami
wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy ukfadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowane]j niwelety chodnika, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypelni¢ piaskiem, a nastepnie zamiesé powierzchnig utozonych kostek
przy uzyciu szczotek recznych lub mechaniczaych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory plytowe z oslona z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawgdzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnic w kierunku poprzecznym ksztaftek.

" Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubicin nawierzchni nalezy uzupelnié¢ szczeliny materialem do wypehnienia i zamie$é nawierzchnig. Chodnik

z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rohét
Ogoélne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada

aprobate techniczna.
Pozostale wymagania okresiono w OST D-05.02.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;j™.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1, Sprawdzenie podloza

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
— ghebokodci koryta:
— 0 szerokodei do 3 m: +1cm,
— o szerokosci powyzej 3m: 2 cm,
— szerokodci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podiuznych polega na
stwierdzeniu zgodnogci z dokumentacja projektows oraz pkt 5.3 niniejszej OST. ‘

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika



Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej OST:
- pomierzenie szerokosci spoin,
- sprawdzenie prawidtowosci ubij ania (wibrowania),
~ sprawdzenie prawidtowosci wypelnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzdr) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnila
6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy lata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m’
ulozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny prze§wit
pod ata 4 m nie powinien przekraczac 1,0 em.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podiuznego

Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczac + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150
do 300 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 30 m. Dopuszczalne odchylenia od

projektowanego profilu wynosza + 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT

7,1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostks obmiarowa jest m’ (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podanc w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogbine ustalenia dotyczace podstawy platnodei
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
~ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
— ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brakowej wraz z zaggszczeniem i wypeieniem szczelin,
— przeprowadzenie badai i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnogci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kiuszywa mineralne do betonu zwyklego

4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena
zgodnosci

5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw



6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaZnika piaskowego.
10.2. Inne dokumenty
Nie wystgpuja.
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NAWIERZCHNIA
7 KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ



1. WSTLEP

1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowe] betonowej przy zagospodarowaniu terenu
cmentarza komunalnego w Dygowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegélowej specyfikacji
tochnicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
krajowych i wojewédzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3, Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do ukladania nawierzchni:
— drég i ulic lokalnego znaczenia,
— parkingéw, placéw, wjazdéw do bram i garaZy,
— chodnikéw, placéw zabaw, sciezek ogrodowych i rowerowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metods wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 1.4,

1.5. Ogolne wymagania dotyczjce robot
Ogobine wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 .» Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczace materialéw

Og6lne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuézczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyglad zewngtrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek réwne i proste, wkiesnigcia nie
powinny przekraczac:
— 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

— 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm,
2.2.3, Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowane sa kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:
- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeznaczonych do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosza:
— nadlugosci £+ 3 mm,
— naszerokosci £ 3 mm,
- nagrubodei +35mm.
Kolory kostek produkowanych aktuainie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.

2.2.4. Wytrzymatosé na $ciskanie
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Wytrzymalo$é na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$é pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystyczne]j z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwo$¢

Nasiakliwosé kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 {2] i wynosi¢ nie
wigcej niz 5%.
2.2.6. Odpornos¢ na dziatanie mrozu

Odpornoéé kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250
[2].

Odpornoéé na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania prébek jest wystarczajaca, jezeli:
— probka nie wykazuje peknigc,
— strata masy nie przekracza 5%,
~ obnizenie wytrzymalosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymalosci probek nie zamrazanych nie jest wigksze niz
20%.

2.2.7. Scieralnosé
Scieralno$¢ Kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1} powinna wynosié nie
wigcej niz 4 mm.
2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,,32,5”.
Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowaé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno byé ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zalozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiadac
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkeji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zgodnie z recepta

laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wicksza wytrzymatodé, mniejsza nasiakliwoé¢ i wigksza
odporno$é na niskie temperatury i dzialanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnié kostce trwale zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzgt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Male powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sig recznie.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowac mechaniczne
urzadzenia ukladajace. Urzadzenie sklada sig z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, sluzacego do przenoszenia
z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skoficzonym ukladaniu kostek, mozna wykorzystac
do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zaggszczenia nawierzehni stosuje sig wibratory phytowe z ostona z tworzywa sziucznego.

Do wyr6éwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub kraweznikach,

4. TRANSPORT

4.1, Ogéine wymagania dotyczgce transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 . Wymagania ogdlne” pki 4.



4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane W czasie produkcji kostki betonowe ukladane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatoei betonu min. 0,7 R, kostki przewozZone s na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je W folig i
spina tasma stalowa, cO gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania Tobot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.

5.2. Podloie

Podloze pod utozenie nawierzehni z betonowych kostek brukowych moze stanowié grunt piaszezysty - rodzimy
lub nasypowy o WP 2 3571

Jezeli dokumentacja projekiowa nie stanowi inaczej, o nawierzchnie z kostki brukowej przeznaczong dia ruchn
pieszego, TOWErowego Jub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywaé bezposrednio na podlozu z gruntu
piaszezystego W uprzednio wykonanyim korycie. Grunt podioza powinien by¢ jednolity, przepuszezalny i
zabezpieczony przed skutkarmi przemarzania.

Podloze grantowe pod nawierzchnie powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreglonymi w OST D-

04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

5.3, Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzehni z kostki brukowej powinien byc
zgodny Z dokumentacja projektowa.

Podbudowe, w zalezmosci od przeznaczenia, obciazenia ruchem i warunkow gnmtowo-wodnych, moze
stanowié:
— grunt ulepszony pospoika, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwemnt itp.,
— kruszywo nhaturalne 1ub lamane, stebilizowane mechanicznie,
—~ podbudowa tuczniowa, Zwirowa lub zuzlowa,
lub inny rodza) podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe].

Podbudowa powinna byé przygotowana zgodnie Z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4, Obramowanie pawierzchni
Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowaé krawgzniki uliczne betonowe

4

wg BN-80/677 5.03/04 [6] lub inne typy kraweznikoéw zgodne Z dokumentacja projektowa, lub zaakceptowane przez
Inzyniera.
5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowat piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 (3]

Grubosé podsypki po zaggszezeniu powinna sawierat sie w granicach od 3 do 5 ¢m. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zagesZczona i wyprofilowana.

5,6. Ukladanie pawierzehni z betonowych kostek brukowych

7 wwagi na réznorodnosé ksztaltow i kolorow produkowanych Kkostek, mozliwe jest ulozenie dowolnego wzord
- wezeéniej ustalonego W dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez InZynieta,

Kostke uklada si¢ na podsypce lub podiozu piaszczystym W taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami
wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uklada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projekiowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszezeniu.

Po ulozenin kostki, szczeliny nalezy wypeié piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzehni¢ utozonych kostek
prZy uZyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapic do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostona 2 tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubij anej w kierunku srodka i jednoczesnie W kierunku poprzecznym kszaltek.

Do zaggszozania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeini¢ szezeliny piaskiem i zamiesé mnawierzchnie. Nawierzchnia z

wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogolne zasady Kkontroli jakosci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00,00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej OST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikéw biezacych badan
wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymalosci na éciskanie pobieraé 6 probek (kostek) dziennie (przy
produkcji dziennej ok. 600 m” powierzchni kostek ulozonych w nawierzchni).

Poza tym, pized przystapieniem do robét Wykonawca sprawdza wyr6b w zakresie wymagan podanych w pkt
2.2.212.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rohét
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy
Sprawdzenie podioza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnoéci z dokumentacja projektowa i
odpowiednimi SST.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosei i wymaganych spadkéw poprzeczaych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacia projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej OST,

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidiowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacja projektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej OST:
— pomierzenie szerokogci spoin,
— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidlowosci wypehnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przyjsty deseri (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4, Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nierdwnodci podiuine

Nieréwnosci podhuzne nawierzchni mierzone lata lub planografem zgodnie z norma BN-68/8931-04 8] nie
powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2, Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja + 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni
Rézmice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé + 1
cm.
6.4.4. Szerokosé nawierzchni

Szerokosé nawierzehni nie moze rézmi¢ sig od szerokosci projektowanej o wigeej niz = 5 cm.
6.4.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac + 1,0 cm.
6.5, Czestotliwo$¢ pomiaréw

Czestotliwoé¢ pomiaréw dia cech geometrycznych nawierzchni z kostki brakowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna byé dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2
razy na 100 m’ nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie
tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdine zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania oglne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej.
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3. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogo6lue zasady odbioru vobét

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogoéine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie Z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Tozyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegaj acych zakryeiu podlegaja:
~ przygotowanie podioza,
- ewentualpic wykonanie podbudowy.,
- wykonanie podsypki,
_  ewentualnie wykonanie fawy pod krawgzniki.
Zasady ich odbioru sa okreslone w D-M-00.00.00 _ Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-  oznakowanie robot,
- przygotowanie podioza (ewentualnie podbudowy),
_  dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
- wypelnienie spoin,
- przeprowadzenie badat i pomiaréw wymaganych W specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04111 Materialy kamienne. Ognaczenie 4cieralnosci 1a tarczy
Boehmego
2. PN-B-06230 Beton zwykly
3, PN-B-06712 Kruszywa mineraine do betonu zwyklego
4, PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku, Skiad, wyimagania
i ocena zgodnodel
5, PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw 1 zapraw

6. DBN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane Z betonu. Elementy pawierzchni drog,
ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawemiki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Omaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe. Pomiar  rownosci nawierzchni
planografém i lata,
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1. WSTE?P
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji techniczne] (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbiora robdt zwiazanych z wykomywanien ogrodzenia z siatki stalowej przy zagospodarowaniu cmentarza
komunalnego przy ul. Wiosennej w Dygowie..

1.2, Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych OST
1.3.1. Zakres stosowania ogrodzea

Ogrodzenie jest Srodkiem zabezpieczajacym posesj¢ przed zakloceniami z zewnatrz, ki6re moga powstaé na
dlcutek wtargnigeia z bezposredniego jej otoczenia - ludzi, zwierzat lub pojazdow.

1.3.2. Rodzaje ogrodzef drog

Ogrodzenia drog moga by¢ wykonywane jako:
—  siatki metalowe roznych typow (przyklady: zalacznik 11.1),
— siatki z tworzyw sztucznych, ‘
— ogrodzenia z prefabrykowanych elementéw zelbetowych (przyklady: zalgcznik 1 1.2),
- w przypadkach szczegdlnych - ogrodzenia z réznych materiatow, jak np. ogrodzenia betonowe, kamienne, 2
elekirycznych przewod6w chroniacych przed zwierzgtami domowymi, drewniane, panelowe, itp.
Ninigjsza OST dotyczy najczeseiej stosowanych w drogownictwie ogrodzefi z siatek metalowych, siatek z
tworzyw sztucznych oraz z prefabrykowanych elementéw zelbetowych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1, Ogrodzenie - przegroda fizyczna, chronigea przed przedostawaniem sie niepozadanych intrazow, tj. ludzi,
zwierzat i pojazdéw.

1.4.2. Siatka metalowa - siatka wykonana z drutu o réznym sposobie jego splotu (ptociennym, skosnym), pleciona z
plaskich i okraglych spirali, zgrzewana, skrecana oraz kombinowana (harfowa, petlowa, pélpetlowa), o rémych
wielkosciach oczek.

1.4.3. Siatka pleciona $limakowa - siatka o oczkach kwadsatowych, pleciona z plaskich spiral wykonanych z drutu
okraglego.

1.4.4. Siatka bezwezelkowa z polietylenu - siatka z krzyzujacych sig nitek tworzacych oczka zblizone ksztaltem do
rombu, wykonanych z polietylenu dodatkiem koncentratow barwnych.

1.4.5. Ogrodzenie z prefabrykatow zelbetowych - elementy zelbetowe shupéw i desek pemych oraz azurowych
umozliwiajace budowg ogrodzefi o r6znej wysokoscei.

1.4.6. Drut kolczasty - zyla skrgcona z dwéch drutéw ocynkowanych, na ktérej znajdujg sie w stalych odstepach nie
przesuwajace sig kolki.

1.4.7. Stalowa linka usztywniajaca - rGwnomiernie skrecone splotki z drutu okraglego tworzace ting stalowa,

1.4.8. Droga technologiczna - pas terent, potozony migdzy krawedzia nasypu lub wykopu a ogrodzeniem drogi,
pozwalajacy na mechaniczng obstugg skarp i urzadzen drogowych. Szerokosé drogi technologicznej zwykle wynosi 3
m, a jej geometria pozioma i pionowa powinna zapewnié poruszanie sig sprzgtu utrzymaniowego z predkoscia 10 km/h,
przy najwigkszym pochyleniu stoku do 15°

1.4.9. Wysoko§¢ ogrodzenia - odlegloé¢ miedzy poziomem terenu a najwyzszym punktem ogrodzenia. W przypadku
lokalizacji ogrodzenia na stoku, wysokosc te okresla sig w odlegtosei 0,5 m od osi ogrodzenia

Producent drutu, zgodnic z postanowieniami PN-M-80026 [31] na zadanie odbiorcy, ma obowiazek wystawic
zadwiadczenie zawierajace m.in. wyniki przeprowadzonych badaf, w tym sprawdzenia grubosci powloki cynkowej
wedlug PN-M-80006 {30].

Dopuszczalne odchytki kata oczka, stopni +5 5

2.3.4. Stupki i elementy metalowe
2.3.4.1. Wymiary i najwazniejsze charakterystyki shupkow

Stupki metalowe ogrodzed mozna wykonywa¢ z ocynkowanych rur okraglych i wyjatkowo o ksztalcie
kwadratowym lub prostokatnym wzglednie z ksztattownikéw: katownikéw, ceownikéw (W tym: czeiciowo
zamknietych) i dwuteownikow, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.
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Wymiary i najwazniejsze charakterystyki stupkéw nalezy przyjmowaé zgodnie z tablicami od 7 do 13.

Tablica 7. Rury stalowe okragle bez szwu walcowane na goraco wedlug PN-H-74219 [10]

Srednica Grubo$é Masa 1 m, Dopuszczalne odchytki, %o

zewnglrzna, $cianki, §rednicy grubosci
mm mm kg/m Zewnetrznej {cianki
51,0 od2,6do 12,5 0d 3,10do 11,9
54,0 od 2,6 do 14,2 od 3,30 do 13,9
57,0 od 2,9 do 14,2 od 3,87 do 15,0
60,3 od 2,9 do 142 od 4,11 do 16,1
63,5 0d 2,9 do 16,0 od 4,33 do 18,7 1,25 15
70,0 0d 2,9 do 16,0 od 4,80 do 21,3
76,1 od 2,9 do 20,0 od 5,24 do 27,7
82,5 od 3,2 do 20,0 od 6,26 do 30,8
88,9 od 3,2 do 20,0 0d 6,76 do 34,0
101,6 od 3,6 do 20,0 0d 8,70 do 40,2

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykenania ogrodzenia

Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ w zasadzie recznie, przy uzyciu drobnego sprz¢tu pomocniczego, jak:
szpadle, dragi stalowe, mtotki, obcegi, wyciagarki do napinania linek i siatki, itp.

Przy przewozie, zaladunku, wyladunku i wykonywaniu ogrodzenia moina stosowac: érodki transportu,
zurawie samochodowe, ew. wiertnice do wykonywania doléw pod shupki, male betoniarki przewozne do wykonywania
fundamentéw betonowych ,na mokro™, przewozne zbiorniki do wody, sprzgt spawalniczy, itp., pod warunkiem
zaakceptowania przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2, Zasady wykonania ogrodzen

W zalezno§ci od wielkosci robdt, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres robot
ogrodzeniowych wykonywanych bezposrednio na placu budowy i na zapieczu.

Przed wykonaniem wiasciwych robot ogrodzeniowych nalezy wytyczyé tras¢ ogrodzenia w terenie na
podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci, objetych niniejsza OST, przy wznoszeniu ogrodzen naleza:

— wykonanie dotéw pod stupki,

— wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,

— ustawienie shupkéw (metalowych, zelbetowych),

- wykonanie whasciwego ogrodzenia (rozpigcie siatki metalowej lub z tworzywa sztucznego, wzglednie ustawienie
desek zelbetowych),

— wykonanie bram i furtek.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy wykonaé doty pod shupki
narozne, bramowe i na zalamaniach ogrodzenia, a nastgpnie dokonaé podziatu odcinkéw prostych na mniejsze
odleglosci:

a) dla siatki po od 3 do 6 m, z tym, Ze przy wysokodci siatki przekraczajacej 2,2 m - po ok. 2 m,
b) dla ogrodzenia zelbetowego - rowne dtugodciom desek prefabrykowanych,
i w takich odleglosciach wykonaé doty pod stupki posrednie.

Nalezy dazy¢, aby odleglosci miedzy stupkami poérednimi byly jednakowe we wszystkich odcinkach

ogrodzenia.

5.4. Wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to stupki moga by¢ osadzone w betonie ulozonym
w dolku albo oprawione w bloczki betonowe formowane na terenie budowy i dostarczane do miejsca budowy



ogrodzenia. Po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, shupki betonowe moga by¢ oblozone kamieniami lub gruzem i
przysypane ziemia.

Shupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napenié otwoér mieszanke betonows odpowiadajaca wymaganiom
punktu 2.3.6. Do czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzec.

Fundament betonowy wykonywany ,na mokro”, w ktérym osadzono shipek, mozna wykorzystywaé do
dalszych prac (np. napinania siatki) co najmniej po 7 dniach od ustawienia slupka w betonie, a je§li temperatura w
czasie wykonywania fundamentu jest nizsza od 10°C - po 14 dniach.

5.3, Ustawienie shupkéw

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich
wierzcholki powinny znajdowaé si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki z rur powinny mieC zaspawany gorny otwdr rury.

Shupki koricowe, narozne, bramowe oraz stojace na zatamaniach ogrodzenia o kacie wigkszym od 15° nalezy
zabezpieczyé przed wychylaniem sig uko$nymi shupkami wspierajacymi, ustawiajac je wzdhuz biegu ogrodzenia pod
katem okolo od 30 do 45°. Zamiast ukosnych slupkéw wspierajacych, mozna przy ogrodzeniowych stupkach
zelbetowych zastosowat, za zgoda, Inzyniera, bloczki oporowe (betonowe lub kamienne) osadzone w czasie ustawiania
stupka w dole (przyktady w zal. 11.3).

Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane do umocowania na nich linek usztywniajacych
przez posiadanie odpowiednich uszek lub otworéw do zaczepéw i hakow metalowych. Stupki koficowe, narozne i
bramowe powinny byé dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki,

5.6. Stupki whijane lub wwibrowywane bezpo$rednio w grunt

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier na wniosek Wykonawcy ustali bezposrednie whijanie Iub
wwibrowywanie shupkéw ogrodzenia w grunt, to Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:

— sposob wykonania, zapewniajacy zachowanie osi stupka w pionic i nie powodujacy odksztalceti lub uszkodzert
stupka,

- rodzaj sprzetu (i jego charakterystyke techniczna), dotyczacy np. miotow (bab) recznych podnoszonych
bezposrednio (lub przy uzyciu urzadzefi pomocniczych) przez robotnikéw, miotéw (kafaréw) mechanicanych z
weiagarkg reczng, lub napedem spalinowym, wibromiotow pograzajacych stupki w gruncie poprzez wibracje i
dzialanie udarowe, przy zachowaniu wymagan ustawienia stupkéw podanych w p. 5.5, z anulowaniem postanowien
dotyczacych wykonania dot6w i fundamentéw podanych w punktach 5.3 15.4.

5.7. Rozpigcie siatki ogrodzeniowej

_ Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to nalezy rozwiesi¢ trzy linki {druty)
usztywniajace: u géry, na dole i w $rodku ogrodzenia i przymocowaé je do slupkéw. Do stupkéw koficowych,
naroznych i bramowych linki musza by¢ starannie przymocowane (np. przewleczone przez uszka, zagiete do tylu na
okolo 10 ¢cm i okrecone na biezacym drucie). Linki powinny by¢ umocowane tak, aby nie mogly przesuwaé sig i
wywiera¢ nacisku na slupki narozne i bramowe, a w przypadku zerwania si¢, aby zwalnialy siatke tylko miedzy
shipkami. Linki napina si¢ wyciagarkami wzglednie zlaczami rzymskimi wmontowanymi co 3 do 8§ m lub innym
sposobem zaakceptowanym przez Inzyniera. Nie nalezy zbyt siinie napinac lingk, aby nie oddzialywaly one ujemnie na
stupki narozne lub bramowe. :

Siatke metalows przymocowuje si¢ do stupkéw koficowych, naroinych i bramowych za pomoca pretéw
plaskich tub zaokraglonych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera, Siatke napina si¢ w sposéb podobny do
napinania linek i przymocowuje sig (np. kawalkami ocynkowanego drutu co 50 do 70 cmy) do linek. Gérna krawedz
siatki metalowej nalezy laczyé z linka zaginajac na niej poszczegélne druty siatki. Siatka powinna byé napigta sztywno,
jednak tak, aby nie ulegaly znicksztaiceniu jej oczka.

Siatke z tworzywa sztucznego przymocowuje si¢ do shupkow tak jak siatke metalows, a do linek - zwykle
kawatkami ocynkowanego drutu. Po akceptacji InZyniera, siatka z tworzywa sztucznego moze byé przymocowana tylko
do dwéch linek: gornej i dolnej.

5.8. Wykonanie siatki w ramach

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to siatka powinna by¢ umieszczona w ramach z
katownika (np. o wymiarach 45 x 45 x 5 mm lub 50 x 50 x 6 mm) lub innego ksztaltownika zaakceptowanego przez

Inzyniera,

Zaleca sie stosowanie jednakowych odleglosci miedzy shipkami, w celu zachowania mozliwie jednego
wymiary ramy. Krétsze ramy mozna wykona¢ przy naroznikach i bramach. Gérne krawedzie ram ogrodzenia powinny

by¢ zawsze poziome.
Prze$wity miedzy rama a stupkiem nie powinny by¢ wigksze niz 8 do 10 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ pkt 6.



Wazystkie elementy lub odeinki ogrodzenia, ktére wykazuja odsigpstwa od postanowien OST zostana
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest m (metr).
Obmiar polega na okregleniu rzeczywistej dlugosci ogrodzenia, tacznie z bramami i furtkami.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéline ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnesci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji ogrodzenia oraz materialow pomocniczych,
~ ustawienie ogrodzenia w spos6b zapewniajacy stabilnosé,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badad i pomiarow kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowe zelbetowe i sprezone. Obliczenia
statyczne i projektowanie
- 2, PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia
6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku, Sklad, wymagania i
ocena zgodnofci
7. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw
8. PN-H-04623 Ochrona przed korozja. Pomiar gruboéci powlok
metalowych metodami nieniszczacymi
9. PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okreslenie
agresywnosci korozyjnej srodowisk
10, PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdinego
zastosowania
11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno
ogolnego przeznaczenia
12, PN-H-82200 Cynk
13, PN-H-34018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki
14. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i
ulepszania cieplnego. Gatunki
15, PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnego przeznaczenia.
Gatunki
16. PN-H-84023-07 Stal okrelonego zastosowania. Stal na rury, Gatunki
17. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do nawgglania. Gatunki
18, PN-H-93010 Stal, Ksztattowniki walcowane na goraco
19. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne
20. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na goraco
21. PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary
22. PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane na goraco
23. PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco
24, PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali,



staliwa i zeliwa do malowania. Ogolne wytyczne

25. PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych.
Ogdlne wytyczne

26. PN-M-06515 D#wignice. Ogblne zasady projektowania stalowych
ustrojow nosnych

27. PN-M-69011 Spawalnictwo, Zlacza spawane w konstrukcjach spawanych.
Podzial i wymagania

28, PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

29. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo§¢ zlaczy spawanych. Oznaczanie
klasy wadliwodci na podstawie ogledzin zewnetrznych

30. PN-M-80006 Zanurzeniowe powloki cynkowe na drutach stalowych.
Badania

31, PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowej ogblnego
przeznaczenia

32, PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okraglego. Wymagania i badania

33, PN-M-806202 Liny stalowe 1 x 7

34, PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe og6lnego przeznaczenia.
Ogolne wymagania i badania

35. PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosei mechaniczne $rub i
wkretow

36. PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed nakladaniem farb i

podobnych produktéw, Stopnie skorodowania i stopnie
przygotowania nie zabezpieczonych podiozy stalowych oraz
podlozy stalowych po catkowitym usunigciu wczesniej

najozonych powlok
37. BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciagnione na zimno. Wymiary
38. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i

aluminiowe na konstrukcjach stalowych, staliwnych i
zeliwnych. Wymagania i badania

39. BN-69/5018-01 Drut kolczasty

40. BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione §limakowe

41. BN-8(/6366-02 Siatki bezwezelkowe cigzkie z polietylenu

42, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

43. BN-T0/6744-03 Prefabrykowane elementy ogrodzen zelbetowych.
10.2. Inne dokumenty

44, Katalog powtarzalnych elementéw drogowych, CBPBDIM ,, Transprojekt” Warszawa 1979-1982
45, Wytyczne stosowania ogrodzen drogowych (projekt). CBPBDIM ,, Transprojekt” Warszawa 1990,

11. ZALACZNIKIL. PRZYKLADOWE ROZWIAZANIA WYBRANYCH
KONSTRUKCJI ROZWIAZAN

11.1. Przyklady ogrodzefi z siatek metalowych

11.1.1. Siatki 7 drutami pionowymi i poziomymi, o zmiennych wymiarach oczek
(wg WSOD [45])

a) ogrodzenie chroniace przed drobna zwierzyna, bydiem domowym i sarnami
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11.1.3. Ogrodzenie z siatki plecionej §limakowej na linkach stalowych (wg KPED [44])
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11.1.4. Ogrodzenie z siatki plecionej §limakowej w ramach stalowych z katownika

(wg KPED [44])
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11.1.5. Brama i furtka w ogrodzeniu drogowym (wg KPED [44])
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11.1.6. Dodatkowe urzadzenia w ogrodzeniach (wg WSOD {45])
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Uwaga: stupki zastrzatowe stosuje sie co ok, 150 m lub gdy zmiana poziomu terenu wynosi
> 15°. Na terenach wystepowania zwierzyny zaleca sig stosowanie shipkow

zastrzatowych co ok. 50 m,

11.3.2. Wzmocnienie stupkéw zelbetowych
(wg M.Bosakirski, JM.Lobocki: Ogrodzenia, ,,Arkady”, Warszawa 1990)

a) zelbetowy shupek wspierajacy

1 - supek zelbetowy wspierajacy 2 2
2 - naciag z linki stalowej 1

3 - linki usztywniajace siatke

4 - oparcie stupka wspierajacego

/z

—— -
[

b) wzmocnienie naroznego stupka ogrodzenia z prefabrykatéw zelbetowych za pomoca
bloczkéw oporowych
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1 - shupek zelbetowy

2 - bloczki oporowe

3 - podidad pod stupek

4 - deski zeibetowe ogrodzenia

|

11.4, Przyklady mocowania ram z siatka de stupkéw ogrodzeniowych

(wg M.Bosakirski, J.M.Lobocki: Ogrodzenia, ,,Arkady”, Warszawa 1990)

11.4.1. Przykiady mocowania ram z siatka do stupkéw metalowych

a) za pomocg §rub
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wariant 1

wariant 2

wariant 3

b) za pomoca przyspawanych plaskownikéw
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11.4.2. Przykiady mocowania ram z siatka do shipkéw betonowych
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D - 06.03.01

TERENY ZIELONE



1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z plantowaniem terenu w obrgbie obiektu.

1.2, Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stosowane;j jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specytikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z zagospodarowaniem cmentarza
komunalnego w Dygowie

1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdine wymagania dotyczace robot podane w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczqce materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”

pkt 2.
2.2, Rodzaje materialéw
Rodzaje materiatow stosowanych do wymiany siedzisk — dotyczy drewns twardego impregnowanego.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyezace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” pkt 3.

4. TRANSPORT
4,1. Ogolne wymagania dotyczace transporiu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne™ pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogoélne zasady wykonania roebo6t
Ogoélne zasady wykonartia robdt podano w SST D-M-00.00,00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogélne zasady kontroli jakosci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.060.00 ,,Wymagania og6ine” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Qgdlne zasady obmiaru robét

Ogodline zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdine™ pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanych 1ohot,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolae zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projeltowa, S8T i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogéine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plamosei podano w SST D-M-00.00.0¢ ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® robét obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
—  dostarczenie materialu vzupelniajacego,



roztozenie materiatu,
przeprowadzenie pomiardw i bada laboratoryjnych wymaganych w specyfikacii techriczngj,



